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Pakiet Z80PIO

Funkcja pakietu w systemie

Pakiet Z80PIO jest modutem réwnolegtego
wejScia/wyjscia, wspodipracujacym z 8-bitowa szyna
danych. Zastosowany sterownik umozliwia
korzystanie z 2 programowanych portow 8-bitowych.
Z uwagi na strukture sygnatéw sterujacych i
specyficzny tryb generacji przerwah wskazane jest
wykorzystywanie pakietu Z80PIO tacznie z pakietem
procesora Z80CPU.

Jako modut bierny, pakiet Z80PIO odpowiada na
cykle transmisji realizowane przez moduly czynne
(procesor, sterownik DMA, monitor szyny).
Uzytkownik musi zapewni¢ wlaSciwe dekodowanie
uktadu i wytworzenie sygnatéw zapisu i odczytu na
podstawie strobéw dostepu generowanych przez
modut aktywny. W gestii uzytkownika pozostaje
réwniez zapewnienie sygnalizacji gotowosci modutu
do zakohczenia cyklu transmis;ji.

Struktura pakietu
W sktad pakietu Z80PIO wchodza nastepujace bloki:

* zespot taczowki,

* zespot dekodera,

* sterownik scalony Z80PIO,

» dodatkowe podstawki.

Dwa pierwsze bloki sa identyczne dla wszystkich
modutéw biernych systemu DSM i zostaly opisane w
dokumencie "Cz eS¢ stala pakietow" .

Pakiet nie zawiera ukladow sterujacych; sterowanie
pozostaje pod petnha kontrola uzytkownika. Szyna
danych nie jest buforowana. Buforowanie innych
sygnatdéw pozostaje pod kontrola uzytkownika.

Dodatkowe podstawki sa przeznaczone do
instalowania uktadéw buforujacych. Linie portéw
PAO+PA7 i PBO+PB7 sa doprowadzone do 2
podstawek DIL20 (U11, U12). Rozmieszczenie linii
umozliwia uzycie typowych uktadéw (np. 74245,
74541).

Ustalone pota, czenia z szyna, systemu
Nastepujace pofaczenia sa wykonane w postaci
Sciezek obwodu drukowanego:

* linie zasilania (+5V) i masy,

* linie danych D0+D7,

* linie priorytetu szeregowego IEI z PCI, IEO z

PCO,

* linia zegara systemu CLK.
Ztacze zewnetrzne P1 jest dotaczone bezposrednio
do podstawek U11, U12 i taczowki HG-PIN.

Mozliwos ci konfiguraciji
(I-wejscie, O-wyjscie, Z-wysoka impedancja, OC-otwarty kolektor,
PWR-zasilanie, X-linia niezdefiniowana)

taczéwka HP-C grupuje sygnaty zwiazane z komunikacja
pomiedzy sterownikiem i szyna systemu.

Nr |Nazwa | Typ|Uktad |Funkcja

1|-CE | [Z80PIO | linia wyboru uktadu

2|-M1 | [Z80PIO | sygnalizacja cyklu
maszynowego M1

3|-IORQ | [Z80PIO | sygnat dostepu do uktadéw
welwy

4 |-RD | [Z80OPIO | strob odczytu danych

5|CS0 | [Z80PIO | linia wyboru rejestru

6|CS1 | [Z80PIO | linia wyboru kanatu

7 |-INT OC | Z80PIO | zgtoszenie przerwania

8 | IEl | [Z80PIO | zezwolenie na generacje
przerwan

taczéwka HP-PA grupuje niebuforowane sygnaty portu A.

Nr | Nazwa Typ | Ukiad Funkcja

1|PAO I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
2 |PAl I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
3| PA2 I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
4| PA3 I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
5| PA4 I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
6 | PAS I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
7 | PA6 I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
8 | PA7 I/0/Z | Z80PIO |linia informacyjna
9 [ARDY O |Z80OPIO [sygnat gotowosci
10 [-ASTB I Z80PIO | sygnat strobu
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taczéwka HP-BA grupuje buforowane sygnaty portu A.

taczéwka HP-BB grupuje buforowane sygnaty portu B.

Nr|Nazwa | Typ|Uktad | Funkcja Nr | Nazwa | Typ| Uklad | Funkcja
1|1 X |U1l1 [wyprowadzenie nr 1 1|1 X [U12 |[wyprowadzenie nr 1
2119 X |U11l |wyprowadzenie nr 19 2|19 X |U12 [wyprowadzenie nr 19
3 [BAO X |Ul11 |buforowana linia PAO 3(BBO X |U12 |buforowana linia PBO
4 |BAl X |U11 |buforowana linia PA1 4|BB1 X |U12 |buforowana linia PB1
5 [BA2 X |Ul11 |buforowana linia PA2 5(BB2 X |U12 |buforowana linia PB2
6 [ BA3 X |Ul11 |buforowana linia PA3 6 | BB3 X |U12 |buforowana linia PB3
7 |BA4 X |Ul11l |buforowana linia PA4 7 |BB4 X |U12 |buforowana linia PB4
8 [ BAS X |Ul11 |buforowana linia PAS 8 [BB5 X |U12 |buforowana linia PB5
9 [BA6 X [Ul11 |buforowana linia PA6 9 [BB6 X |U12 |buforowana linia PB6

10 | BA7 X [U11 |buforowana linia PA7 10 |BB7 X |U12 |buforowana linia PB7

taczéwka HP-PB grupuje niebuforowane sygnaty portu
B.

Nr [Nazwa | Typ |Ukiad Funkcja

1{PBO I/0/Z | ZBOPIO | linia informacyjna
2|PB1 I/0/Z | ZBOPIO | linia informacyjna
3|PB2 I/0/Z | ZBOPIO | linia informacyjna
4|PB3 I/0/Z | ZBOPIO | linia informacyjna
5| PB4 I/0/Z | Z8OPIO | linia informacyjna
6 | PB5 I/0/Z | Z8OPIO |linia informacyjna
7| PB6 I/0/Z | ZBOPIO | linia informacyjna
8 | PB7 I/0/Z | ZBOPIO | linia informacyjna
9 [BRDY O | Z8OPIO |sygnat gotowosci
10 (-BSTB I Z80PIO |sygnat strobu

taczéwka HG-PIN grupuje
zlacza zewnetrznego P1.

niezdefiniowane sygnaty

Nr [Nazwa | Typ |Uklad | Funkcja

1([PIN17 X [P1 wyprowadzenie nr 17
2 | PIN18 X [P1 wyprowadzenie nr 18
3| PIN19 X [P1 wyprowadzenie nr 19
4 | PIN20 X [P1 wyprowadzenie nr 20
5| PIN21 X [P1 wyprowadzenie nr 21
6 | PIN22 X [P1 wyprowadzenie nr 22
7 | PIN23 X [P1 wyprowadzenie nr 23
8 | PIN24 X [P1 wyprowadzenie nr 24

Pozostale taczowki wchodza w sklad czesci stalej
pakietu. Dodatkowo na pakiecie sa zainstalowane 2
podstawki DIL20 (U13, U14) z podtaczonym zasilaniem
i masa. Wszystkie wyprowadzenia podstawek sa
zaopatrzone w gniazda do prowadzenia potaczen.
Podstawki te moga byt wykorzystane dla potrzeb
rozbudowy uktadéw sterujacych Ilub w wypadku
stosowania nietypowych uktadéw buforujacych (np.
transoptoréw) lub zewnetrznych rejestréw danych (np.
74573, 74574).

Ztacza zewnetrzne
Na zewnatrz pakietu jest dostepne gniazdo szufladowe

ELTRA-25 (typ 88102503). Rozmieszczenie linii

sygnatowych jest przedstawione w tabeli.
BAO 1|14 BB5
BA1l 2|15 BB6
BA2 3] 16 BB7
BA3 4 | 17 PIN17
BA4 5|18 PIN18
BAS5 6 | 19 PIN19
BAG6 7|20 PIN20
BA7 8|21 PIN21
BBO 9| 22 PIN22
BB1 10 | 23 PIN23
BB2 11 | 24 PIN24
BB3 12 | 25 GND
BB4 13 ztacze P1
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Rys. 16-1. Rozlozenie elementéw na module DSM Z80PIO.
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