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06x_EIA232 4

Opis ogdélny

Modut zawiera transceiver EIA232 typu MAX242, MAX232 lub podobny, umozliwiajacy uzycie
linii RxD, TxD, RTS i CTS interfejsu EIA232 poprzez zlacze typu DBOM. Stany tych linii EIA232
sa monitorowane przy uzyciu dwukierunkowych, dwukolorowych diod $§wiecacych. Pozostate linie
ztacza DBOM nie sa uzywane i nie sg elektrycznie polaczone z modutem.
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Schemat

Gléwnym elementem modutu jest translator pozioméw EIA232-TTL/CMOS rodziny MAX232.
Uktad ten ma po dwa nadajniki i odbiorniki, ktore na module dotaczono do linii danych (RxD,
TxD) oraz podstawowych linii synchronizacji transmisji (RTS, CTS). Uklad jest zasilany
pojedynczym napigciem dodatnim i zawiera podwajacz napigcia oraz inwerter, wytwarzajacy
napigcie ujemne o wartosci zblizonej do wartos$ci napigcia na wyjs$ciu podwajacza.

Rezystor R1 stuzy do wymuszenia aktywnego stanu linii RTS w przypadku, gdy linia ta nie jest
sterowana z zadnego wyjscia.

Linie DSR i DTR zlacza DB9M sa zwarte, co zapewnia zapetlenie sygnatow aktywnosci dla
urzadzenia podtaczonego z zewnatrz.
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Wersje

060 — wersja prototypowa, bez mozliwosci przetaczania napigcia zasilajacego (state 5V)

061 — z przelaczanym zasilaniem z linii 5V lub z linii V+

Ztacza

Ztacze SV1 shuzy do potaczenia modutu z modutem nadrzednym, w przypadku gdy modut
nadrzedny korzysta z wszystkich czterech dostgpnych linii EIA232 (RxD, TxD, RTS, CTS).
Pozostale cztery linie ztacza SV1 sa polaczone z liniami ztacz SV2 1 SV3 w sposdb umozliwiajacy

kaskadowe potaczenie kolejnych modutow.

Ztacze SV2 shuzy do potaczenia modutu z modutem nadrzednym, w przypadku gdy modut

nadrzedny korzysta talko z linii RxD 1 TxD. W tym przypadku modut wysterowuje wyjscie RTS w

stan aktywny.

Zacze SV3 shuzy do kaskadowego dotaczenia innych modutow.
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Sv1 SV2 SV3

Nr linii  Symbol Opis Nr linii Symbol Nr linii Symbol

7 P7 7 7

8 P6 8 8

9 P5 9 P7 9

10 P4 10 P6 10

11 TxD  Wyjscie danych 11 P5 11 P7

12 RxD  Wejscie danych 12 P4 12 P6

13 -RTS  Wyjscie sygnatu gotowosci 13 TxD 13 P5

14 -CTS  Wejscie sygnalu gotowosci 14 RxD 14 P4
Zastosowanie

Przy zasilaniu modutu z napigcia nizszego niz 5V nalezy uzywaé uktadéw dostosowanych do pracy
przy nizszym napigciu, np. MAX3232.

Na pakiecie sa dostgpne napigcia wyjsciowe podwajacza i inwertera translatora poziomow. W razie
potrzeby mozna ich uzy¢ do zasilania uktadéw wymagajacych takich napig¢, o ile pobor pradu nie
przekracza 10 mA.
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080 _MC68HC908Qx
Opis ogdélny

Modut zawiera mikrokontroler rodziny Freescale MC68HC908Qx oraz uktady umozliwiajace jego
programowanie i uruchamianie oprogramowania. Mikrokontroler zawiera wewngtrzna pamig¢ Flash
1 jest wyposazony w mozliwo$¢ programowania i monitorowania dziatania programu w uktadzie
docelowym poprzez tacze RS232, przy uzyciu komputera PC.
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Schemat

Przebieg synchronizujacy

Mikrokontroler HC908Qx jest synchronizowany przebiegiem zegarowym o czg¢stotliwosci
czterokrotnie wigkszej od czgstotliwosci cykli procesora. Przebieg ten moze pochodzi¢ z jednego z
kilku zrodet.

Mikrokontroler zawiera wbudowany oscylator RC o czgstotliwos$ci nominalnej 12.8 MHz, ktory jest

odpowiedni dla wigkszosci zastosowan. Oscylatora tego nie mozna uzywac gdy:

- potrzebna jest duza stabilno$c¢ 1 precyzja czgstotliwosci zegara (np. przy doktadnym odmierzaniu
czasu)

- wewngetrzny oscylator RC nie zostat skalibrowany 1 jego czgstotliwo$¢ znaczaco odbiega od
nominalnej (co uniemozliwia nawigzanie komunikacji z komputerem PC w trybie
diagnostycznym)

+ wymagana jest inna czgstotliwo$¢ pracy procesora.

Modut umozliwia korzystanie z wbudowanego generatora uktadu HC908Qx lub z generatora

zewngtrznego, dostarczajacego przebiegu synchronizujacego.
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Korzystanie z wbudowanego generatora w trybie uruchamiania wymaga programowego dostrojenia
generatora do czgstotliwos$ci nominalne;j. Jesli mikrokontroler nie ma wpisanego programu “user
monitor”, ktory m.in. ustawia czgstotliwos$¢ generatora wewngtrznego, w celu kalibracji generatora i
wpisania programu nalezy najpierw uzy¢ trybu monitora korzystajacego z generatora zewngtrznego.
Zewngtrzny generator jest zrealizowany na bazie oscylatora kwarcowego o czgstotliwosci 9.8304
MHz i uktadu 74HCUO04. Czgstotliwos¢ przebiegu zegarowego odpowiada wymaganiom
producenta zwigzanym z praca uktadu w trybie monitora (uruchamiania oprogramowania).
Alternatywnie mozna doprowadzi¢ do mikrokontrolera zewnetrzny przebieg synchronizujacy o
dowolnej czgstotliwosci lezacej w dopuszczalnym zakresie (do 32 MHz przy zasilaniu napigciem
5V). W tym celu nalezy zastapi¢ uktad 74HCUO04 hybrydowym generatorem kwarcowym z
wbudowanym oscylatorem w czterokoncéwkowej obudowie o uktadzie wyprowadzen
réwnowaznym DIL14 lub DILS.
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Komunikacja szeregowa

W trybie monitora mikrokontroler komunikuje si¢ z komputerem PC przez interfejs szeregowy.
Mikrokontroler HC908Q nie posiada uktadu UART, a transmisja jest realizowana na drodze
programowej. Komunikacja w obu kierunkach odbywa si¢ w trybie potdupleksowym przy uzyciu
jednego wyprowadzenia uktadu — PA.0.

Jako odbiornik/nadajnik uzyty zostal uktad MAX242, podobny do popularnego uktadu MAX232
lecz pracujacy z kondensatorami o pojemnos$ci 100nF. Stuzy on réwniez do generowania napigcia
9V sterujacego wlaczeniem normalnego trybu monitora. Uktad translacji poziomow MAX242 wraz
z towarzyszacymi mu elementami biernymi zapewnia wspotprace jednej linii PA.O z dwiema
liniami transmisji danych interfejsu EIA232. Uktad interfejsu linii jest podtaczony w taki sposob, ze
dane odbierane z zewnatrz przez lini¢ RxD sa jednocze$nie transmitowane zwrotnie po linii TxD.
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Linia wyjsciowa RTS jest na stale wysterowana w stan aktywny.

21

Potaczeniami interfejsu z mikrokontrolerem steruja przetaczniki 1 i 8. Przetacznik 1 taczy
dwukierunkowa lini¢ danych interfejsu EIA232 z linig 0 portu A mikrokontrolera. Przetacznik 8
taczy linig¢ DSR interfejsu EIA232 z linig PA.3 mikrokontrolera, ktéra moze petnié¢ funkcjg wejscia

RESET.

Ztacza i elementy konfiguracyjne

Pakiet jest wyposazony w trzy 16-stykowe ztacza zewnetrzne typu port. Sa to kolejno od prawe;:

zlacze zasilania

zlacze portu A mikrokontrolera

ztacze portu B mikrokontrolera

Ponadto na pakiecie jest umieszczony 8-pozycyjny przetacznik stuzacy do konfigurowania polaczen
sygnatéw na pakiecie.

PORT B

Nr  Opis Nr  Opis
1 GND 2 GND
3 +5V 4 +5V
5 V+ 6 V+
7 PB.7 8 PB.6
9 PB.5 10 PB4
11 PB.3 12 PB.2
13 PB.1 14 PB.O
15 GND 16 GND

Tryby diagnostyczne — wlaczenie wewngtrznego generatora RC

Tryby diagnostyczne — uzycie zewngtrznego generatora 9.8304 MHz

Zlgcze zasilania PORT A
Nr  Opis Nr  Opis Nr  Opis Nr  Opis
1 GND 2 GND 1 GND 2 GND
3 +5V 4 +5V 3 +5V 4 +5V
5 V+ 6 V+ 5 V+ 6 V+
7 8 7 8
9 10 9 PAS 10 PA4
11 12 11 PA3 12 PA.2
13 14 13 PA.1 14 PA.O
15 GND 16 GND 15 GND 16 GND
Przetacznik konfiguracji
Nr  Linia Laczyz Zastosowanie
procesora
1 PA.O RxD/TxD Tryby diagnostyczne — komunikacja z PC
2 PA2 V1 (0”)
3 PA2 Vh (“17)
4 PAS Osc out  Doprowadzenie sygnatu z generatora 9.8304 MHz
5 PA2 Vtst(9V)  Wymuszenie wej$cia w “normalny” tryb monitora
6 PA4 V1(“1”) Konieczny dla “normalnego” trybu monitora
7 PA3 RES Doprowadzenie sygnatu z przycisku Reset
8 PA3 DSR

Doprowadzenie na wejscie RESET sygnatu DSR z RS232 dla trybow

diagnostycznych

Ustawienie przetacznika konfiguracji dla poszczeg6lnych trybow pracy mikrokontrolera:
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Tryb 1 2
Normalna praca ? off
monitor uzytkownika on off
“normalny” tryb monitora on off

“wymuszony” tryb monitora, zegar zewn. on off

“wymuszony” tryb monitora, zegar wewn. on on

Zastosowanie

Szczegotowe informacje nt. pracy z pakietem zawiera oddzielny dokument — instrukcja.

Uwagi

«  Modul powinien zawiera¢ kondensator elektrolityczny redukujacy zaktocenia zasilania.
Modut nie steruje poprawnie (zgodnie z dokumentacja producenta) linia PTA4 w trybie
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off
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off
off
on
on (?)

on (?)

monitora. Z do§wiadczen wynika, Ze nie stanowi to problemu, jednak przy opracowywaniu
kolejnej wersji modutu nalezy doda¢ odpowiedni rezystor i sekcjg przetacznika.

- Napisy informujace o ustawieniach dla poszczego6lnych trybow pracy mikrokontrolera sa

niekompletne.
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